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Courant max dans le PCB de 12A. Affichage état de batterie

Entree alimentation et Boutton

Si tout Pompe en méme temps il faut des pistes de 9mm de large.

Vbat < +11 V : led D2 clignotante

GND a .
+11 V < Vbat < +12 V : led D2 allumée en continu
arret Urgence +12 V < Vbat < +13 V : led D3 allumée en continu

+13 V < Vbat < +14 V : led D4 allumée en continu
+14 V < Vbat < +15 V : led D5 allumée en continu
Vbat > +15 V : led D5 clignotante
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