1 | 2 | 3 [
ARDUINOL
UNO R3
L] L]
M1
Stepper,Motor,b;‘polar M2
Stepper_Motor_bipolar M3
@E - T Stepper_Motor_bipolar
3 @E 4
b : ON
| i & o
DRVRL DRVR2 RS
PULY PULT o
PUL-—— PUL-|—— DIR+
DIR+ DIR+ DIR=— ——
DIR- —— DIR——— ENA+ ——
ENA+ —— ENA+ —— ENA—
ENA— —— ENA— ——
SW8 f—
SWp — S8 [— W7 —
W7 — SWT f— SW6 |—
W6 — SW6 f— SW5 f—o
W5 — SW5 [— Swi |—
SWh f— SWh f— SW3 |—
W3 — SW3 — W2 —
w2 — W2 f— SWt —
SWt — SW1 —
DC—f——--
DC-F—-- DC—f——--
DC+ 1 DC+ ol BEs: —l
o . At —— 5
A+ —— o A+ —— | A |
A-— | | A-— _
B+—— :
B+ —— B+ [—— o
o[ — o — || -— [
i SUPPLY/SM2 | o 5
T Earth | | |
H earTh ot . : J
NEUTRAL o e e
[ T | H LIVE . f_ —
u@»iNEUT’I\il | .
<
1 ——"——"——"——"——"——F'——"——'J
HT S ]
I
1 I 1 I T 11
3777333
SEX o
Lt ADJj
SUPPLY_LG1

+24V +48V

rA

GND

Check For Consistency with Hardware
Hunter White

Sheet: /
File: DILWiring.kicad_sch

Title: Simulator_Wiring_Diagram

Size: A4 [ Date: 2024-06-20 Rev: 1

KiCad E.D.A. 9.0.0 Id: 1/1

1 I 2 I 3 I 4 I 5 I




	Page 1
	Symbols
	ARDUINO1
	DRVR1
	DRVR2
	DRVR3
	M1
	M2
	M3
	SUPPLY_LG1
	SUPPLY_SM2



